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ABSTRAK 

Andika Remak, Analisa speed bump sebagai sumber energi listrik dengan 

variasi model landasan. Dibimbing oleh Ir. Petrus Sampelawang, M.T., dan Dr. 

Frans R Bethony, S.T., M.T. 

Speed bump bisa dikenal dengan sebutan “polisi tidur” pada kebiasaan 

masyarakat Indonesia. Alat ini merupakan alat yang cukup efektif digunakan sebagai 

sumber energi alternatif dengan memanfaatkan prinsip konversi energi kinetik dari 

pergerakan kendaraan yang dapat menghasilkan energi listrik. Bila mana alat ini di 

kembangkan dan berhasil dimanfaatkan, maka alat ini akan memiliki energi potensial 

yang dapat dinaikan menjadi energi listrik dari sumber yang belum kita sadari 

sebelumnya. 

Penelitian ini bertujuan untuk mengetahi daya output (Pout), torsi (τ), dan 

efisiensi maksimum (η). Penelitian dilakukan dengan 3 variasi model landasan yaitu 

segtiga, trapesium, dan setengah lingkaran dan dilakukan pembebanan dengan variasi 

model landasan mulai dari 0 kg, 4 kg, 8 kg, 12 kg. 

Daya output maksimum yang dihasilkan oleh speed bump yaitu sebesar 8,09 

Watt dihasilkan oleh landasan trapesium pada putaran 164,1 rpm dan massa 190 kg, 

torsi maksimum yang dihasilkan oleh speed bump sebesar 1,41 Nm pada massa 190 

kg, efisiensi maksimum yang dihasilkan oleh speed bump yaitu sebesar 2,72% 

dihasilkan oleh landasan trapesium pada putaran 164,1 rpm dan massa 190 kg. 

 

Kata kunci: speed bump, daya output, torsi, efisiensi, model landasan. 
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