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ABSTRAK 

Penelitian ini difokuskan pada pengembangan alat teroptimasi untuk mengukur pH tanah 

berbasis regresi linear. pH tanah merupakan parameter penting dalam pertanian karena 

mempengaruhi ketersediaan nutrisi dan aktivitas mikroba di tanah yang pada akhirnya 

memengaruhi pertumbuhan dan perkembangan tanaman. Namun, praktik pengelolaan tanah 

yang buruk seperti penggunaan pestisida dan limbah industri dapat memengaruhi pH tanah 

secara negatif. Skala pH berkisar dari 0 hingga 14, di mana nilai pH 7 dianggap netral, nilai 

di bawah 7 bersifat asam, dan nilai di atas 7 bersifat basa. Keasaman atau kebasaan tanah 

dapat disebabkan oleh berbagai faktor seperti curah hujan yang tinggi, keberadaan unsur 

seperti aluminium (Al), besi (Fe), tembaga (Cu), penggunaan pupuk berlebihan, dan 

kekurangan nutrisi. Oleh karena itu, pengukuran pH tanah sangat penting untuk menjaga 

kualitas tanah dan mendukung pertumbuhan tanaman. Para peneliti mengembangkan alat 

teroptimasi untuk mengukur pH tanah berbasis regresi linear; namun, ditemukan masalah 

akurasi selama penelitian dibandingkan dengan meteran pH yang tersedia di pasaran. 

Penelitian ini menyoroti pentingnya alat pengukur yang akurat dalam pertanian untuk 

memastikan produksi tanaman yang optimal. 

 

Kata kunci : Pertanian, pH tanah, tanah, alat pengukur, regresi linear, 

akurasi. 
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ABSTRACT 

This study focuses on the development of an optimized tool for measuring soil pH based on 

linear regression. Soil pH is an important parameter in agriculture because it affects nutrient 

availability and microbial activity in the soil, which ultimately influences plant growth and 

development. However, poor soil management practices such as the use of pesticides and 

industrial waste can negatively affect soil pH. The pH scale ranges from 0 to 14, where a pH 

value of 7 is considered neutral, values below 7 are acidic, and values above 7 are alkaline. 

Soil acidity or alkalinity can be caused by various factors such as high rainfall, the presence 

of elements like aluminum (Al), iron (Fe), copper (Cu), excessive use of fertilizers, and 

nutrient deficiencies. Therefore, measuring soil pH is crucial in maintaining soil quality and 

supporting plant growth. Researchers developed an optimized tool for measuring soil pH 

based on linear regression; however, accuracy issues were found during the study compared 

to pH meters available in the market. This study highlights the importance of accurate 

measuring tools in agriculture to ensure optimal plant production. 

Keywords: Agriculture, soil pH, , measuring tool, linear regression, 

accuracy. 
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